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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim Systemy wbudowane

Nazwa w jezyku angielskim Embedded systems

Kierunek studiow (jesli dotyczy): ...InZynieria systemow.......

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): covveeeeneenrinrnennnn

Stopien studiow i forma: |/ H stopien*, stacjonarna / riestacjonrarna™

Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy / wybieralny / egélneuczelniany-*

Kod przedmiotu INZ003213

Grupa Kurséow FAK / NIE*

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajgc 15 45

zorganizowanych w Uczelni

(ZzzV)

Liczba godzin catkowitego 60 120

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamin / Egzamin /
zaliczenie zaliczenie na
na oceng* ocen¢*

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 2 4

w tym liczba punktow 4

odpowiadajaca zajeciom
o0 charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS 1,6 3,2
odpowiadajaca zajeciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1. Podstawowe umiejetnosci z zakresu programowania.
2. Znajomos$¢ zagadnien systemoOw czasu rzeczywistego.
3. Znajomo$¢ zaawansowanych metod wspomagania decyzji.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1 Zdobycie wiedzy z zakresu problematyki systeméw wbudowanych.

C2 Przyswojenie umiej¢tnosci analizy 1 projektowania elementow systemow
wbudowanych. Zapoznanie si¢ z wybranym systemem wbudowanym.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
Z zakresu wiedzy:
PEK_WO01 Student jest w stanie rozpoznawac i definiowa¢ problemy wtasciwe dla specyfiki
systemow wbudowanych.
PEK W02 student jest w stanie scharakteryzowa¢ wybrane systemy wbudowane.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK _UO1 student potrafi realizowa¢ wybrane zadania sterowania w systemach wbudowanych.

PEK UO02 student potrafi przeprowadzi¢ analize wybranych systemow wbudowanych.

PEK UO03 student potrafi pozyska¢ wiedz¢ i umiejetnosci na temat konkretnych systemow
wbudowanych poprzez analiz¢ dokumentacji techniczne;.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢¢ - wyklad Liczba godzin
Wyl Systemy wbudowane — wstep. Charakterystyka. Klasyfikacja. 9
Przeglad.
Wy2 | Architektury systemow wbudowanych. Mikrokontrolery. 2
Wy3 | Projektowanie i programowanie systemoéw wbudowanych. 2
Wy4 Programowalny robot mobilny z jako przyktad systemu 9
wbudowanego.
W5 Programowanie sterownika robota. Mechanizm jazdy, czujniki i 5
aktuatory.
Wy6 | Rozproszone systemy wbudowane. Infrastruktury komunikacyjne. 2
Wy7 | Systemy wbudowane w Srodowisku z zaki6ceniami. 1
Suma 15
Forma zajeé - projekt Liczba godzin
Pri Zapoznanie si¢ z wybranym systemem wbudowanym. Analiza 4
dokumentacji technicznej.
Pr2 Sformutowanie opisu stownego wybranego problemu podejmowania 2
decyzji systemu wbudowanego o charakterze scentralizowanym.
Pr3 Sformutowane matematycznego opisu wybranego problemu podejmowania | 2
decyzji. Wyr6znienie szczegotowych zadan podejmowania decyzji.
Pr4 Zaproponowanie algorytmu rozwigzania sformutowanego problemu. 2
Pr5 Implementacja zaproponowanego algorytmu. 4
Pré Analiza wlasno$ci zaimplementowanego algorytmu. 2
Pr7 Przygotowanie sprawozdania podsumowujacego wykonang prace i 2
uzyskane rezultaty.
Pr8 Omowienie rezultatow analizy zawartych w sprawozdaniu. 4
Pr9 Sformutowanie opisu stownego wybranego problemu podejmowania 2

decyzji systemu whudowanego o charakterze rozproszonym.

Pri0 Sformutowane matematycznego opisu wybranego problemu podejmowania | 2
decyzji. Wyrdznienie szczegdtowych zadan podejmowania decyzji.

Pri1 Implementacja zaproponowanego algorytmu w systemie rozproszonym. 8

Pri2 Analiza wlasno$ci zaimplementowanego algorytmu w systemie 4
rozproszonym.

Pr13 Przygotowanie sprawozdania podsumowujgcego wykonang prace i 3
uzyskane rezultaty.

Pri4 Omowienie rezultatow analizy zawartych w sprawozdaniu. 4

Suma godzin 45




STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1.  Wyklad tradycyjny, wspierany prezentacjami multimedialnymi.
N2.  Praca wlasna — realizacja zadan projektowych przy wskazaniach prowadzacego.
N3.  Wpybrane urzadzenia wbudowane.
N4.  Konsultacje dla studentow.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA
Oceny (F — formujgca Numer efektu Sposob oceny osiggnigcia efektu ksztalcenia

(w trakcie semestru), P | ksztatcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)

P2 — ocena koncowa z | PEK_WO01, Ocena z kolokwium pisemnego.

F1 — ocena formujaca z | PEK_UO01, Oceny z realizacji kolejnych zadan czastkowych.
projektu PEK_U02

P2 — ocena koncowa z | PEK_UO1, Ocena uwzgledniajaca F1 i ocene¢ za sprawozdanie
projektu PEK_U02 podsumowujace.
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU

Systemy wbudowane
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Inzynieria Systemow
ISPECJALNOSCI .....ooiiiiiiiiiiee,
Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tre$ci Numer
efekt . efektéw ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztalcenia kierunku studiéw i specjalnosci (o ile dydaktycznego***
dotyczy)**

PEK_WO01 | K1 INS W11 Cl Wy1-12 N1, N4
PEK_ W02 | K1 _INS_W11 C1 Wy1-12 N1, N4
PEK_UO01 K1_|NS_U18| K1_|NS_U19 C2 Pr2-5, Pr9-11 N2-4
PEK_U02 K1 INS U18, K1 INS U19 Cc2 Pr6-8, Pr12-14 N2-4
PEK_U03 | K1_INS_UO05 c2 Pri N2-4

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztalcenia

*k*k

- z tabeli powyzej




