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WYDZIAL INFORMATYKI I ZARZADZANIA / STUDIUM..................
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim Modelowanie i symulacja systeméw sterowania

Nazwa w jezyku angielskim Modeling and simulation of control systems

Kierunek studiow (jesli dotyczy): inZynieria systemow

Specjalnos$¢ (jesli dotyczy): coovvevnriinniennrennnnens
Stopien studiéw i forma: |/ H stopien*, stacjonarna / niestacjonrarna™
Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy / wrbieralny / ogélneuczelniany *
Kod przedmiotu INZ003207
Grupa kursow FAK / NIE*
Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zajec 15 45
zorganizowanych w Uczelni
(zzV)
Liczba godzin catkowitego 60 120
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia Egzamin / Egzamin /
zaliczenie zaliczenie na
na oceng™ oceng™
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktéw ECTS 2 4
W tym liczba punktow 4

odpowiadajaca zaj¢ciom
0 charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS 1,6 3,2
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI
1. Podstawy programowania
2. Znajomo$¢ numerycznych metod rozwigzywania uktadéw réwnan liniowych
i rozniczkowych.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1 Zdobycie wiedzy z zakresu modelowania i symulacji systemow
C2 Przyswojenie umiejetnosci analizy 1 projektowania systemow sterowania.
C3 Zapoznanie si¢ z wybranym systemem symulacji systemow sterowania.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
Z zakresu wiedzy:
PEK_WO01 Jest w stanie objasni¢ jak modeluje si¢ systemy sterowania.
PEK_WO02 Jest w stanie wymieni¢ i opisa¢ techniki i metody do symulacji systemow
sterowania.
PEK_WO03 Potrafi wymieni¢ i scharakteryzowac narzgdzia do symulacji systemow
sterowania.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO1 Umie postugiwa¢ si¢ wybranym $rodowiskiem do symulacji systemow sterowania.
PEK _UO02 Umie zaprojektowac system sterowania.

PEK UO03 Umie przeprowadzi¢ symulacje systemu sterowania.

PEK UO04 Potrafi przedstawic i zinterpretowac¢ wyniki symulacji systemu sterowania.

Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEK_KO01 Potrafi mysle¢ w sposob systemowy.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Wyl Komputerowe narzedzia symulacji systemow sterowania. 9
Charakterystyka. Klasyfikacja. Przeglad.
WYy2 | Modelowanie systemow sterowania. Sterowanie ciggte i dyskretne. 2
Wy3 Metody komputerowej symulacji systemow sterowania. Przetwarzanie 9
rownolegte 1 szeregowe.
Praca z wybranym narz¢dziem do modelowania, programowania i
Wy4 | symulacji systemOw sterowania na przykladzie programowalnego 2
robota mobilnego.
Metody tworzenia sterownika robota w wybranym srodowisku
Wy5 . . . 2
symulacji robotow mobilnych.
Wy6 | Metody pozyskiwania i przetwarzania danych z symulacji. 2
Wy7 | Modyfikacja regut symulacji. Open Dynamics Engine. 2
Wy8 | Kolokwium zaliczeniowe 1
Suma godzin 15
Forma zajeé - laboratorium Liczba godzin
Lal Szkolenie BHP Wprowadzenie do przedmiotu. Demonstracja wybranego 3
srodowiska symulacji robotow mobilnych (np. Webots).
La2- | Cwiczenia umozliwiajace zapoznanie si¢ z wybranym $rodowiskiem 15
La6 symulacyjnym robotéw mobilnych, w szczegdlno$ci z elementami
takimi jak: mechanizm jazdy, czujniki, aktuatory, interfejs
uzytkownika.
La7- | Rozwigzanie wybranych zadan sterowania (w tym zadan sterowania 6
La8 | ruchem).
La9- | Implementacja opracowanych rozwigzan w wybranym $rodowisku 12
Lal2 | symulacji robotéw mobilnych.
Lal3- | Testowanie zaimplementowanych rozwigzan. 6
Lal4
Lal5 | Prezentacja otrzymanych rezultatow. 3




| Suma godzin \ 45

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad tradycyjny z wykorzystaniem slajdéw

N2. Komputery PC (laboratorium) wyposazone w oprogramowanie do symulacji robotéw
mobilnych Webots.

N3. Konsultacje

N4. Praca wlasna — przygotowanie do laboratoriow

N5. Praca wtasna — samodzielne studia i przygotowanie do kolokwium zaliczeniowego

N6. Praca wtasna — praca z oprogramowaniem do symulacji robotow mobilnych (np. Webots).

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca Numer efektu Sposdb oceny osiggniccia efektu ksztatcenia
(w trakcie semestru), P | ksztalcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)
F1 PEK_U01 rozmowa indywidualna, sprawozdanie
F2 PEK_U02 rozmowa indywidualna, kartkéwka, sprawozdanie
F3 PEK_U03 rozmowa indywidualna, kartkowka, sprawozdanie
F4 PEK_U04 rozmowa indywidualna, kartkoéwka, sprawozdanie
F5 PEK_KO01 rozmowa indywidualna
F6 PEK_W01 kolokwium zaliczeniowe
PEK_W02
PEK_W03
P1 (Wy) PEK_WO01 F6
PEK_W02
PEK_WO03
P2 (La) PEK_U01 - F1-F4
PEK_U04
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU

MODELOWANIE | SYMULACJA SYSTEMOW STEROWANIA

Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU INZYNIERIA SYSTEMOW

ISPECJALNOSCI ......ooviiiiiiiieiiiee e,
Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer
efekt efektéw ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztalcenia kierunku studiéw i specjalnosci (o ile dydaktycznego®**
dotyczy)**
PEK_WO01 |K1_INS W11 C1 Wy?2 N1, N3, N5
PEK_W02 |K1_INS W11 C1 Wyl Wy3 N1, N3, N5
PEK_WO03 |K1 INS W11 C2,C3 Wy4-Wy7 N1, N3, N5
PEK_UO01 |K1_ INS U19 C2,C3 La2-La6 N2, N3, N4, N6
PEK_U02 |K1 INS U19, C2,C3 La7-La8, N2, N3, N4, N6
K1_INS_U05 samodzielnie

PEK_U03 |K1 INS U19 C2,C3 La9-Lal4 N2, N3, N4, N6
PEK_U04 | K1 INS U04 C2,C3 Lal5 N2, N3, N4, N6
PEK_KO01 |K1_INS K02 C2 La7-Lal4d N4

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektéw ksztatcenia

**k*k

- 7 tabeli powyzej




