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WYDZIAL INFORMATYKI I ZARZADZANIA
KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa przedmiotu w jezyku polskim ...Podstawy informatyki przemyslowej...

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim ...... Foundations of industrial informatics.......

Kierunek studiow (jesli dotyczy): ...... InZynieria systemow.............

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): ......sememmressreceecens

Poziom i forma studiéw: |/ H-stepien / jednolite-studiarmagisterskie*, stacjonarna /
FI-I-eSt&Gj-GH&FH&

Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy / wybieralny / egélneuczelniany *

Kod przedmiotu INZ001832

Grupa kursow FAK / NIE*

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajec 15 30 15

zorganizowanych w Uczelni

(Z2zV)

Liczba godzin catkowitego 60 60 60

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamin/ | Egzamin/ Egzamin / Egzamin / Egzamin /
zaliezenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na-ocene™ | ocenc™ oceng™ oceng™ oceng™

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 2 2 2

w tym liczba punktéw 2 2

odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)

W tym liczba punktow ECTS 1,6 1,6 1,6
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I KOMPETENCJI
SPOLECZNYCH

1. Podstawowa wiedza z zakresu systemow i podstawowe umiejetnosci z zakresu ich
modelowania.
2. Znajomos$¢ podstaw programowania i umiejetnos¢ ich praktycznego wykorzystania.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1 Poznanie hierarchicznej struktury systemow informatyki przemystowej, w szczegdlnos$ci
problematyki rozproszonego sterowania bezposredniego i sterowania nadrzgdnego.
C2 Poznanie urzadzen technicznych i informatycznych narzedzi implementacji sterowania
bezposredniego oraz tworzenia interfejsu cztowiek-komputer.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE
Z zakresu wiedzy:
PEK_WO01 Student zna hierarchiczng struktur¢ systeméw informatyki przemystowe;.
PEK W02 Student zna podstawowe problemy, urzadzenia i metody informatycznych
systemow sterowania bezposredniego i nadrzgdnego.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK _UO1 Student potrafi zaprojektowaé prosty uktad regulacji oraz zbada¢ jego
wlasciwosci.

PEK _UO02 Student potrafi wykorzysta¢ sterowniki PLC oraz sieci przemystowe do realizacji
prostych rozproszonych systeméw sterowania.

PEK _UO03 Student potrafi wykorzysta¢ oprogramowanie nadrzedne do realizacji interfejsu
cztowiek-komputer.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Funkcje sterowania (PLC, SCADA), monitorowania (MES) i
Wyl, . . . ’
planowania (MRP) w systemach informatyki przemystowe;. 2
Wy2 . . . . !
Hierarchiczna struktura systemu informatyki przemystowe;.
Wy2, |Problem sterowania, informatyczny system sterowania, system 5
Wy3 | stabilizacji.
Wy3 — | Matematyczny opis systemu stabilizacji. Stabilno$¢ 1 ocena jakosci 4
Wy5 | sterowania.
WYy5, | Urzadzenia programowalne PLC — budowa, funkcje, standardy. 3
Wy6
Wv7 Sterowanie nadrzedne (SCADA) w systemie rozproszonym. 9
Y| standard OPC. Sieci przemyslowe.
WYy8 | Czujniki i urzadzenia wykonawcze. 2
Suma godzin 15
Forma zajeé - ¢wiczenia Liczba godzin
Cwl
Cw2
Cw3
Cw4
Suma godzin
Forma zaje¢ - laboratorium Liczba godzin
Lal, Szkolenie BHP. Wprowadzenie. Zapoznanie si¢ ze stanowiskami 4
La2 laboratoryjnymi - sterownikami PLC i pakietami do tworzenia
oprogramowania PLC na platformie Windows.
La3— | Opracowywanie programéw na sterowniki LOGO! do realizacji 6
LaS zadan i1 algorytmow sterowania podanych przez prowadzacego.




Zestawianie, uruchamianie i demonstracja odpowiednich systemow

sterowania.
La6 — | Opracowywanie programow na sterowniki S7-200 do realizacji 6
La8 zadan 1 algorytméw sterowania podanych przez prowadzacego.
Zestawianie, uruchamianie i demonstracja odpowiednich systemow
sterowania.
La9 — | Technologie wymiany danych w informatycznych systemach 5

Lall sterowania. Wykorzystanie oprogramowania OPC i SCADA.
Realizacja dwupoziomowego systemu sterowania: sterowanie
bezposrednie przez PLC z nadrz¢dnym interfejsem cziowiek-
komputer na platformie Windows.

Lall— | Sterowanie rozproszone. Sterowniki PLC S7-200 i LOGO! 4
Lal3 wspotdziatajace przez sie¢ AS-I.
Lal3 — | Sterowanie rozproszone. Sterownik PLC S7-300 i S7-200 5
Lal5 wspotdziatajace przez sie¢ PROFIBUS DP.
Suma godzin 30
Forma zaje¢ - projekt Liczba godzin
Prl | Szkolenie BHP. Wprowadzenie 1

Projektowanie interfejsu cztowiek-komputer (panelu
Pr2 — | operatorskiego). Wykorzystanie oprogramowania SCADA —

Pr5 | definiowanie zmiennych, pobieranie danych, wizualizacja i !
sterowanie reczne z poziomu panelu operatorskiego.
Pr5 _ Projektowanie glgorytm(')w sta_biliz.acji. Wykorzysta}nie_ o
prg |OProgramowania MATLAB/Simulink do symulacyjnej analizy i 7
projektowania algorytméw sterowania.
Suma godzin 15
Forma zajeé¢ - seminarium Liczba godzin
Sel
Se2
Se3
Suma godzin
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Wyktad tradycyjny.
N2. Praca wspdlna — dyskusja, rozmowa indywidualna.
N3. Praca wtasna studenta — programowanie.
N4. Praca wtasna studenta — badania symulacyjne.
N5. Praca wlasna studenta — studia literaturowe.
N6. Praca wtasna studenta — analiza, projektowanie.
N7. Praca wlasna studenta — prezentacja.
N8. Praca wlasna studenta — fizyczne taczenie urzadzen, konfigurowanie.
OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE
Oceny (F — formujaca Numer efektu Sposdb oceny osiggniccia efektu uczenia si¢

(w trakcie semestru), P | uczenia si¢
— podsumowujaca (na




koniec semestru)

F1 PEK _UO01, Obserwacja pracy studenta. Demonstracja
PEK_UO03 programu i wynikow jego dziatania.
F2 PEK _U02 Obserwacja pracy studenta. Demonstracja

umiejetnosci fizycznego polaczenia urzadzen
systemu sterowania, jego uruchomienia i
sformutowania wnioskow.

F3 PEK _UO1 Demonstracja badan symulacyjnych i wnioskow.
P (La) PEK_UO01, F1iF2
PEK _UQ02,
PEK_UO03
P (Pr) PEK_UO01, F1iF3
PEK_UO03
P (Wy) PEK_WO01, Egzamin pisemny.
PEK_WO02

LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Instrukcje obstugi i programowania sterownikéw PLC serii LOGO! 1 S7200 (dostgpne on-
line)

[2] Wonderware InTouch - Podrgcznik uzytkownika (dostgpny on-line)

LITERATURA UZUPEELNIAJACA:

[1] Seta Z.: Wprowadzenie do zagadnien sterowania: wykorzystanie programowalnych
sterownikow logicznych PLC, Wydawnictwo Mikom, Warszawa, 2002.

[2] Bubnicki Z.: Teoria sterowania i decyzji, PWN, Warszawa, 2006.

[3] Kaczorek T., Dzielinski A., Dabrowski W., Lopatka R.: Podstawy teorii sterowania,
WNT, Warszawa 2005.

[4] Solnik W., Zajda Z.: Komputerowe sieci przemystowe Profibus DP i MPI, Oficyna
Wydawnicza PWR, Wroctaw, 2004.

[5] Niederlinski A.: Systemy komputerowe automatyki przemystowej, WNT, Warszawa, 1985.

[6] Zalewski A., Cegieta R.: Matlab — obliczenia numeryczne i ich
zastosowania,Wydawnictwo Nakom, Poznan 1997.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Donat Orski, donat.orski@pwr.edu.pl




