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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJ ETNO§CI I
KOMPETENCJI SPOLECZNYCH
. Zrozumienie podstaw programowania i algorytmow.
. Znajomos$¢ matematycznych podstaw inzynierii systemow.
. Znajomos$¢ metod modelowania systemow dynamicznych.
. Znajomos$¢ metod optymalizacji systemow.
. Znajomo$¢ metod symulacji komputerowej.
. Znajomos$¢ metod teorii sterowania.
. Znajomos$¢ metod systemow czasu rzeczywistego.
. Dobra znajomo$¢ jezyka angielskiego.
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CELE PRZEDMIOTU
C1 Przekazanie wiedzy z zakresu problematyki systeméw wbudowanych.
C2 Nauczenie metod analizy i projektowania systemoéw wbudowanych.
C3 Nauczenie metod programowania wybranych systeméw wbudowanych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE
Z zakresu wiedzy:
PEK W01 znajomo$¢ definicji i wyrdznikow systemdéw wbudowanych,
PEK W02 umiej¢tnosc scharakteryzowania wybranych przyktadow systemow wbudowanych,
PEK W03 umiejetnos¢ scharakteryzowania typowych elementow systemoéw wbudowanych,
PEK_ W04 znajomos¢ wybranych metod analizy i projektowania systemow wbudowanych,




PEK_ W05 znajomos¢ problemow i algorytmow sterowania wtasciwych systemom wbudowanym.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO1 umiejetno$¢ przeprowadzenia analizy dokumentacji technicznej systemow wbudowanych i
elementow systemoéw wbudowanych,

PEK UO02 umiejetno$¢ wykorzystania metod analizy i projektowania systemow wbudowanych,

PEK UO03 umigjetnos$¢ formutowania i rozwigzywania problemow sterowania wlasciwych systemom

wbudowanym,
PEK U04 umiejetnos$¢ implementacji algorytmow sterowania w wybranych systemach
wbudowanych.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Wyl | Wprowadzenie. Definicje 1 przyktady systeméw wbudowanych. 1
Wy2 Programowanie systemow wbudowanych. Robot mobilny jako przyktad 5
systemu wbudowanego.
Wy3 Metody projektowania i analizy systemoéw wbudowanych. Automaty 2
skonczone.
Wy Ar.chitektura i elementy sktadowe systeméw wbudowanych. 5
Mikrokontrolery. Pamie¢.
Wy5 Urzadzenia wej$cia i wyj$cia w systemach wbudowanych. Konwersja 5
sygnatow.
WYy6 | Problemy sterowania w systemach wbudowanych. 4
Wy7 | Kolokwium. 2
Suma godzin 15
Forma zajec - projekt Liczba godzin
Pr1 Wprpwadzenie. Szkolenie BHP. Analiza dokumentacji technicznej robota 5
mobilnego.
Pr2 Sformutowanie i rozwigzanie problemu sterowania dla robota mobilnego. 10
Pr3 Analiza dokumentacji technicznej wybranego mikrokontrolera. 5
Sformutowanie i rozwigzanie problemu sterowania dla wybranego
Pra mikrokontrolera. 10
Pr5 Przygotowanie stanowiska do realizacji wybranego problemu sterowania. 5
Pré Sformutowanie i rozwigzanie wybranego problemu sterowania. 10
Suma godzin 45
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Wyktad tradycyjny.
N2. Praca wlasna studenta — realizacja zadan projektowych.
N3. Wybrane systemy wbudowane.
OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE
Oceny (F — formujaca (w | Numer efektu uczenia sig Sposob oceny osiagnigcia efektu

trakcie semestru), P — uczenia si¢
podsumowujaca (na
koniec semestru)

P1 - wyktad PEK_WO01 — PEK_WO05 Kolokwium.

F1 — projekt PEK_U01 - PEK_U04 Dorazna, ustna i pisemna




weryfikacja podstaw niezbgdnych
do realizacji zadan projektowych.

F2 — projekt PEK_UO1 - PEK_U04 Oceny z realizacji kolejnych zadan
czastkowych.
P2 — projekt PEK_UO1 - PEK_U04 Ocena syntetyczna na podstawie F1

i F2.
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