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WYDZIAL INFORMATYKI I ZARZADZANIA
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu w jezyku polskim

Podstawy sterowania

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim ...... Foundations of control.............

Kierunek studiow (jesli dotyczy): ...... InZynieria systemow.............

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): ......sememmressreceecens

Poziom i forma studiéw: |/ H-stepien / jednolite-studiarmagisterskie*, stacjonarna /
FI-I-BSE&G]-GH&FH&

Rodzaj przedmiotu: ebewiazkewy / wybieralny / egélneuczelniany *

Kod przedmiotu INZ001845

Grupa kursow FAK / NIE*

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajec 15 15 15

zorganizowanych w Uczelni

(2zV)

Liczba godzin catkowitego 30 30 30

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamin/ | Egzamin/ Egzamin / Egzamin / Egzamin /
zaliczenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na ocen¢* | oceng™ oceng™ oceng™ oceng™

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 1 2 1

w tym liczba punktéw 1
odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)
W tym liczba punktow ECTS 0,8 1,6 0,8
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I KOMPETENCJI

1. Znajomo$¢ podstaw algebry macierzy.
2. Znajomo$¢ podstawowych modeli dynamicznych systemow.

SPOLECZNYCH

CELE PRZEDMIOTU

C1 Poznanie podstawowych modeli, zadan i metod systemow Sterowania.
C2 Nabycie umiejetnosci wykorzystania metod analitycznych oraz symulacji
komputerowej do analizy i projektowania prostych systemow sterowania.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE
Z zakresu wiedzy:
PEK W01 Zna pojecia: system sterowania, uktad regulacji, algorytm sterowania,
stabilnos¢, sterowalno$é, obserwowalnosé.
PEK_W02 Zna podstawowe modele i metody systemoéw sterowania.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK _UO1 Potrafi przedstawi¢ model obiektu/systemu sterowania, przeprowadzi¢ jego
analiz¢ 1 sprawdzi¢ podstawowe wlasciwosci.

PEK _UOQ2 Potrafi zamodelowa¢ system sterowania, przeprowadzi¢ symulacje sterowania i
oceni¢ jakos$¢ sterowania — korzystajac z oprogramowania Matlab/Simulink.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Wyl Systemy sterowania - podstawowe pojecia i problemy. Sposoby 1
opisu obiektow sterowania. Klasyfikacja obiektow sterowania.
Wy2 | Sterowalno$¢ i obserwowalno$¢ obiektow sterowania. 2
Wy3 | Typowe struktury i zadania systeméw sterowania. Uklad regulacji. 2
Pojecie algorytmu sterowania. Dwupotozeniowy algorytm
Wy4 . . . 2
sterowania. Proporcjonalny algorytm sterowania.
Wy5 | Opis i analiza systemu sterowania. 2
Wy6 | Stabilno$¢ systemow sterowania. 2
Wy7 | Wskazniki jakosci sterowania. Optymalizacja parametryczna. 2
Wy8 | Kolokwium zaliczeniowe. 2
Suma godzin 15
Forma zajeé - ¢wiczenia Liczba godzin
Cwl | Transformacja Laplace’a i jej zastosowanie do opisu obiektow 1
sterowania za pomoca transmitancji.
Cw2 | Opisy obiektow w przestrzeni stanu. 2
Cw3 | Sterowalno$¢ i obserwowalno$é obiektow sterowania — cz. |. 2
Cw4 | Sterowalno$¢ i obserwowalno$é obiektow sterowania — cz. 11, 2
Cw5 | Modele matematyczne systemow sterowania. 2
Cw6 | Analiza systemow sterowania i stabilno$é 2
Cw7 | Optymalizacja parametryczna w systemach sterowania 2
Cw8 | Kolokwium zaliczeniowe 2
Suma godzin 15
Forma zajec - laboratorium Liczba godzin
Lal Szkolenie BHP. Zapoznanie si¢ z oprogramowaniem bedacym na 1
wyposazeniu laboratorium.
La2 Wyznaczanie reakcji obiektu sterowania na pobudzenia na wejsciach. 2
La3 — | Wykorzystanie oprogramowania MATLAB/Simulink do analizy 12
La8 systemoOw sterowania i do projektowania algorytmow sterowania.
Suma godzin 15




Forma zaje¢ - projekt

Liczba godzin

Pri

Pr2

Pr3

Prd

Suma godzin

Forma zajeé - seminarium

Liczba godzin

Sel

Se?2

Se3

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad tradycyjny.

N2. Konsultacje.

N3. Studia literaturowe.

N4. Rozwigzywanie zadan obliczeniowych.
N5. Opracowywanie aplikacji komputerowych.
N6. Przygotowywanie sprawozdania pisemnego.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny (F — formujaca
(w trakcie semestru), P
— podsumowujaca (na
koniec semestru)

Numer efektu uczenia si¢

Sposdb oceny osiggnigcia efektu uczenia si¢

F1 (La) PEK U02 Obserwacja pracy studenta.

F2 (La) PEK_U02 Demonstracja zrealizowanego ¢wiczenia
laboratoryjnego.

F3 (La) PEK U02 Przygotowanie sprawozdania.

P (Wy) PEK_WO01, PEK_W02 | Kolokwium zaliczeniowe

P (Cw) PEK UO1 Kolokwium zaliczeniowe

P (La)

PEK_U02

F1,F2iF3




LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Bubnicki Z. Teoria i algorytmy sterowania, PWN, 2005.

[2] Kaczorek T., Dzielinski A., Dabrowski W., Lopatka R., Podstawy teorii sterowania, WNT,
Warszawa

[3] Bubnicki Z. Modern Control Theory, Springer Verlag, 2005

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Donat Orski, Donat.orski@pwr.edu.pl




